Strojarska tehnicka $kola Frana Bosnjakovica Tel/fax: +385 1 3665 022
3 Zagreb, Konavoska 2 e-mail:  sts-bosnjakovic@zg.ht.hr

TEME ZAVRSNIH RADOVA (prijedlog) - $k.god. 2025./2026.

Mentor: Boris Dusper, dipl. ing.

Tehnicki materijali: Fuleren — znacajke i primjena u nanotehnologiji
Tehnicki materijali: Kemijska korozija

Tehnicki materijali: Polimerno-matri¢ni kompoziti

Tehnicki materijali: Metalno-matri¢ni kompoziti

Tehnicki materijali: Keramicko-matri¢ni kompoziti

Tehnicki materijali: Kermet

Tehnologija goriva, maziva i vode: Alternativna ¢vrsta goriva iz biomase

Tehnicko crtanje: Izuzetci, odstupanja od pravila i pojednostavnjenja u tehni¢kom crtanju
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Tehnicko crtanje: Usporedba Onshape i AutoCAD programa u 3D modeliranju na primjeru

10. Tehnicko crtanje: Usporedba Onshape i Catia programa u 3D modeliranju na primjeru

Mentor: Drazen Relji¢, dipl. ing.
. Regulacija visine razine
. Mjerenje i regulacija tlaka
. Mjerenje i regulacija temperature

. Upravljanje servomotorom

1
2
3
4
5. Regulator punjenja za solarne sustave
6. Regulacijski sustav klima uredaja

7. Regulacijski sustav centralnog grijanja

8. Programski sustav perilice rublja

9. Klipni, membranski i vij¢ani kompresori

10. Vrste i svojstva rashladnih fluida za direktno i indirektno hladenje

11. Primjena elektromotornih, pneumatskih i hidrauli¢kih pogona u robotici
12. Upravljanje kora¢nim motorom

13. Regulacijski sustavi klipnih pumpi

14. Regulacija brzine vrtnje asinkronih motora

15. Regulacija brzine vrtnje istosmjernih motora
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Mentor: Anton Mrakovgéié, dipl. ing.

1. lzrada radionickih crteza, sklopnog crteza, te 3D modela za sklop naprave za stezanje za zadani obradak

2. Dizajniranje, izrada 3D modela mehanizma robotske prihvatnice, te izrada animacije

3. lzrada radionickih crteza, sklopnog crteza, te 3D modela za sklop bravice po uzorku (uzorak 1)

4. Dizajniranje sklopa upore za fiksiranje okvira vrata prilikom postavljanja vrata na zid, izrada 3D modela,
izrada sklopnog crteza, izrada radionickih crteza pojedinih pozicija, te izrada i prezentacija rada upore

5. Dizajniranje, izrada 3D modela mehanizma s kardanskim spojem, te izrada animacije

6. Dizajniranje 3D modela sklopa ¢etverocilindricnog motora te prikaz rada motora

7. lzrada radionickih crteza, sklopnog crteza, te 3D modela za sklop ruc¢ne dizalice

8. lzrada radionickih crteza, sklopnog crteza, te 3D modela za sklop ventila prema zadanim dimenzijama

9. Dizajniranje kalupa za izradu mamca za ribolov, te ispis na 3D printeru

10. Dizajniranje modela jednocilindricnog motora, 3D ispis, opremanje s arduino upravljackom plo¢icom i
kora¢nim motorom te programiranje

11. Dizajniranje i izrada stroja za savijanje Zice, te izrada aplikacije za upravljanje kora¢nim motorima pomocu
Arduina

12. Dizajniranje, izrada i opremanje mobilnog robota s potrebnom opremom, te programiranje za kretanje
praéenjem crte

13. Dizajniranje, izrada i opremanje mobilnog robota s potrebnom opremom, te programiranje za kretanje i
izbjegavanje prepreka.

14. Dizajniranje loga nove tvrtke

15. Izrada tehnicke dokumentacije plamenika

16. Dizajniranje privjeska s motivom znamenitosti grada Zagreba

17. Dizajniranje privjeska s grafitom poznatog slikara

Mentor: Tomislav Detelj, mag. ing. mech.

Aksijalni momenti inercije horizontalnog nosaca napregnutog na savijanje
Youngeov modul elasti¢nosti smicno optere¢enog nosaca

Teziste vjesalice

TeZiSte nosaca

Proracun uZeta dizala s obzirom na dinamicka optereéenja

Proracun uZeta za stati¢ku ravnoteZzu tijela na kosini

Kriticna sila stupa po Euleru

Proracun konzolnoga nosaca
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Proracun Sipke za zgibove

10. Staticka stabilnost nosaca vodova
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Mentor: lvan Jajéevié, dipl. ing.

Robotski projekti (Arduino Alvik i mBot Ultimate)

1. Autonomnirobot za pracenje linije — robot prati sloZzenu stazu i optimizira brzinu i preciznost

2. Robot za izbjegavanje prepreka — koristi ultrazvucneili IR senzore za detekciju prepreka i njihovo
zaobilazenje

Robot za sortiranje po boji — detektira boju objekata i sortira ih u spremnike

Pick-and-Place manipulator — robot premjesta objekte s jedne lokacije na drugu

Mini autonomno vozilo kroz labirint — kombinacija praéenja linije i izbjegavanja prepreka.
Daljinsko upravljanje robotom putem mobilne aplikacije — Bluetooth ili Wi-Fi kontrola robota
Robot za prikupljanje i transport malih predmeta — projekt za simulaciju skladiSnog robota.

Robot za praéenje svjetlosnog izvora — robot se kreée prema svjetlu ili izbjegava tamu.
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Autonomni robot za igru “hvatanje loptice” — robot detektira i hvata pokretni objekt (jako

napredna tema koristi CV (hrv. ra¢unalni "vid")

10. Robot s autonomnim izbjegavanjem rubova — robot se kreée po povrsini i ne izlazi iz zadanog
prostora.

PLC projekti (PLCnext)

11. Pametni semafor — upravljanje prometom na raskrizju pomocu senzora i PLC-a.

12. Industrijska traka s brojanjem proizvoda — senzor broji predmete i prikazuje ih na HMI zaslonu.

13. PLC kontrola mini dizala — upravljanje pozicijama dizala s sigurnosnim medupozicijama.

14. Automatska barijera za parkiraliste — kontrola rampe i senzora za detekciju vozila.

15. PLCsustav za punjenje spremnika — simulacija punjenja i praznjenja tekucine s kontrolom razine.

16. Pametni sustav grijanja — automatsko uklju¢ivanje/iskljuéivanje grijaca ovisno o temperaturi.

17. PLC simulacija proizvodne linije — koordinacija viSe aktuatora i senzora uz sigurnosna medu
zaklju¢avanja

18. Automatsko brojanje ljudi — detekcija ulaska i izlaska ljudi te prikaz na ekranu.

19. Pametni ventilacijski sustav — upravljanje ventilatorom i ventilacijom prema temperaturi i vlazi.

20. Sustav alarmiranja i nadzora — PLC detektira abnormalne uvjete (temperatura, razina tekucine,

sigurnosni prekidi) i aktivira alarm.
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Mentor: Vesna Zbodulja, dipl. ing.

Realizacija tipkala, sklopke i logickih funkcija koristenjem alata Arduino
Tréece svjetlo s upravljivom brzinom na LED diodama upravljan Arduinom
Pametna rasvjeta pomocu Arduino platforme

Sustav zalijevanja biljaka pomo¢u platforme Arduino

Automatska brana realizirana platformom Arduino

Elektri¢no brojilo realizirano Arduino platformom

Proracun potrosnje elektriéne energije pomocu Micro:bita

Proracun broja paketa pri pakiranju robe u programskom jeziku Python
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Izrada aplikacije za proracun Ohmovog zakona u grafickom sucelju pomoéu programskog jezika
Pyhton

10. Proracuni trokuta u programskom jeziku C

11. Brojevni sustavi realizirani u programskom jeziku C

12. Prijenos i distribucija elektri¢ne energije — od elektrane do potrosaca

13. Elektri¢ne centrale: termoelektrane, hidroelektrane, nuklearne i obnovljive elektrane

14. Elektri¢na vozila i njihov utjecaj na elektroenergetski sustav

15. Solarne ¢elije i njihova uloga u proizvodnji elektri¢ne energije

16. Uloga umjetne inteligencije u upravljanju elektroenergetskim sustavima

17. Ugradnja dvotaktnog motora na bicikl

18. Uredaj za mjerenje i reguliranje ugljik dioksida

Mentor: Romana Grubesi¢, dipl. ing.
. Razrada konstrukcije i na€ina rada rucne vij¢ane dizalice
. Konstrukcija robotske prihvatnice za mehanicka testiranja
. Priprema uzoraka za elektricka ispitivanja spojnih terminala

. Konstrukcija mehanicke naprave za ispitivanje materijala na tlacna i vlacna opterecéenja

1
2
3
4
5. Konstrukcija prihvatnice kolaborativnog robota za umetanje pinova u PCB
6. Strojarske komponente u autonomnim vozilima

7. Funkcija i servis klima uredaja u kuc¢noj primjeni

8. Meka robotika — novi pristup konstrukciji robota: razvoj, primjena i bududi izazovi
9. Konstrukcija, funkcija i izrada modela elektromotora

10. Princip rada i odrZavanje elektromotora u aparatima za SiSanje

11. Mehanicka opruga —izrada, modeliranje i testiranje

12. Mehanicka analiza i modeliranje vij¢anih spojeva
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Mentor: Davorin Priselac, dipl. ing.
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10.

Radionicki, sastavni crtez i 3D model plinskog plamenika
Radionicki, sastavni crtez i 3D model rucne dizalice

Radionicki, sastavni crtez i 3D model ru¢ne dizalice (varijanta 2.)
Radionicki, sastavni crtez i 3D model naprave za busenje
Radionicki, sastavni crtez i 3D model sklopa zupcanika sa vratilom
Radionicki, sastavni crtez i 3D model sklopa remenice sa vratilom
Radionicki, sastavni crtez i 3D model ventila

Radionicki, sastavni crtez i 3D model sigurnosnog ventila
Radionicki, sastavni crtez i 3D model alata za savijanje

Radionicki, sastavni crtez i 3D model alata za savijanje rucki namjestaja

Mentor: Robert Surma, mag. ing. mech.
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. Mikropneumatski

Utovarivanje paketa automatiziranim pneumatskim sustavom

Pneumatski sustav za punjenje boca mlijekom

Otvaranje i zatvaranje dovodne cijevi pneumatskim ventilom

Pneumatski sustav za sprijecavanje prolijevanja mlijeka prilikom punjenja boca
Pneumatski dobavni sustav granulata

Pneumatsko presanje sira u kalue

Stezanje izratka automatiziranim pneumatskim sustavom

Pneumatsko utovarivanje mrezZastih koSara paketima

Pneumatsko aktiviranje kliznih vrata

. Dovod drvenih plo¢a automatiziranim pneumatskim sustavom

. PreSanje limenki za pide automatiziranim pneumatskim sustavom

. Utiskivanje oznaka na kudista ventila automatiziranim pneumatskim sustavom

. Postavljanje kopdi za zaklju¢avanje automatiziranim pneumatskim sustavom

. Postavljanje naljepnica na kante s bojom automatiziranim pneumatskim sustavom
. Ci$¢enje izradaka automatiziranim pneumatskim sustavom

. Mikropneumatski element - Teslin nepovratni ventil

. Mikropneumatski bistabil

. Mikropneumatsko pojacalo otklonom mlaza

. Mikropneumatski bistabil s povlacenjem mlaza

ventil

. Mikropneumatski kompresor
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Mentor: Pavle Spoljari¢, mag. ing. mech.

1. Tema: Izrada nastavnog pomagala 3D printerom: Model Warren i Pratt reSetkastog mosta

2. Tema: Izrada nastavnog pomagala 3D printerom: Model vjetroelektrane s vertikalnom osi

3. Tema: Izrada nastavnog pomagala 3D printerom: Model Arhimedovog vijka

4. Tema: lzrada nastavnog pomagala 3D printerom: Model automobilskog diferencijala

5. Tema: Izrada nastavnog pomagala 3D printerom: Model kardanskog prijenosa

6. Tema: koristenjem tehnologije 3D ispisa izraditi funkcionalni mehanicki model planetarij koji

prikazuje kretanje planeta oko Sunca pomocu sustava zupcanika.

7. Tema: Izrada nastavnog pomagala: Model planetarnog prijenosa

8. Tema: Izrada funkcionalnog prototipa kudéista za elektronicki uredaj (UPS)

9. Tema: lzrada nastavnog pomagala: Model kraljeZnice za biologiju i zastitu na radu

10. Tema:
11. Tema:
12. Tema:
13. Tema:
14. Tema:
15. Tema:
16. Tema:

Izrada nastavnog pomagala: Karta Europe kao 3D slagalica

Analiza programskog paketa OpenSCAD

Analiza programskog paketa openPLC

Primjena openPLC-a: Upravljanje nivoima tekuéina u dva rezervoara

Suradnicke strategije u Fusion 360 radu u oblaku

Generiranje modela u OpenSCAD-u pomocu konstruktivne solidne geometrije (CSG)

Analiza i objasnjenje klju€nih parametara PrusaSlicer programa



